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KETTOS FELHASZNALASU IPARI INNOVACIOS KAPACITASOK ES KOMPETENCIAK
FELEPITESE ES FEJLESZTESE

A Kooperativ Technolégiak Nemzeti Laboratorium tobbceélu ipari innovacios kapacitasok és kompetenciak felépitését
és fejlesztését végzi. F6 célja olyan ,innovacios tér’ fizikai és tartalmi megvaldsitasa, ami az ipar és ennek
meghataroz6 elemeként a kapcsoldédd tobbcélu ipar digitalizaciojaban, kutatasaban és fejlesztésében nemzeti és
regionalis szinten is kulcsszerepet jatszik.
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« Terepi, foldi autondm jarmivek
« Drontechnolégia

Halbzatkozpontu, kooperativ automatizalas

Bionika, robotika

Additiv gyartas és anyagtechnologia
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MouldTech Systems Kift.
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LABORATORIUMI KUTATASTOL VARHATO EREDMENYEK

Terepi, foldi autoném jarmiivek
- Terepi jarmivek valds ideji automatizalt mikodésének megvaldsitasa statikus térképek felhasznalasaval és
dinamikus kornyezetérzékeléssel, mikodd prototips megvaldsitasa

- Statikus terepi autondmiat tamogaté térképek szemiautomatikus generalasanak médszertana

Halézatkozpontu, kooperativ automatizalas
- Kooperativan m(ikod6 halézatba integralt foldi és 1égi autonom platformok kozos iranyité rendszere, valos idejl
kommunikacioval, valds idejli érzékeléssel és beavatkozassal, a jelenleg hasznalatban levé C2/C4 rendszerekkel
torténd integracioval szabvanyos interfészeken

« Security alkalmazas rendszer megvaldsitasa valds helyszinen

Drén technolégia
- Kis méretd, katonai szabvanyoknak megfelel6 dron fejlesztése raj vezérlési lehetbséggel
« 25Kg payload tdmeg( VTOL tipusu drén fejlesztése, m(ikddoé prototipus megvaldsitasa
« Dronokra alkalmazhaté skalazhato akkumulator menedzsment rendszer és vezeérl§ elektronika

. Lézeres drén védelmi prototipus rendszer

Robotika, bionika
- Specialis testszenzor termék megvalodsitasa

- AR/VR tavmanipulaciés SW

Exoszkeleton modellek kisérleti megvalodsitasa

Okosruha kisérleti megvaldsitas

« Okosruha adatintegraciéos SW

Additiv gyartas és anyagtechnolégia
. Atfogo fém, polimer 3D nyomtatas és kompozit anyagtechnologia kompetencia fejlesztése

- Additiv technolégia alkalmazasa a projektben fejlesztett eszkdzokre vonatkozdan
SZAKMAI CSAPAT BEMUTATKOZASA

Szakmai vezet6:

Dr. Tihanyi Viktor (TECHTRA) diviziovezetd, korabban egyetemi docens a BME-n, az elmult id6szakban tobb hazai
€s nemzetkdzi kutatasi projekt konzorciumi szakmai vezetdje, a kutatasi munkak mellett 14 év ipari tapasztalattal
rendelkezik fejleszti, vezetdi munkakordokben, villamosmérndk és gépészmérndok végzettsége van, f6 kutatasi

terulete az autondm rendszerek.



Vezeté kutatok:

Dr. Varga Istvan (BME) az MTA doktora, a Kdzlekedésmérndki és Jarmiimérndki Kar dékanhelyettese. F6 kutatasi
terllete a kozuti kozlekedési folyamatok modellezése és iranyitasa. Kutatomunkajanak legfontosabb eredményei a
kozlekedési paraméterek mérése és becslése, valamint az uj, hatékony iranyitasi stratégiak és algoritmusok

kidolgozasa.

Prof. Dr. Wersényi Gyorgy (SZE) a SZE Tavkozlési Tanszékének oktatd-kutatdja. Szakterulete a vezetéknélkuli
kommunikacios technoldgiak, az autoném iranyitasi rendszerek kommunikacios és biztonsagi problémai.
Németorszagban doktoralt, 2013-ban habilitalt, 2016-t6l egyetemi tanar, 2020-tél a Gépészmérnoki, Informatikai és

Villamosmeérnoki Kar dékanja

Dr. Kénya Zoltan (SZTE) Egyetemi tanar, az SZTE Kornyezettudomanyi Doktori Iskolajanak vezet6je, az SZTE
Tudomanyos és Innovacios rektorhelyettese. Nemzetkozileg elismert kutaté a nanoszerkezetl anyagok kémigja
terlletén; az elmult években jellemzben egydimenzids nanoszerkezetek (szén és titanat nanocsovek) szintézisével,
jellemzésével és felhasznaldsaval foglalkozott. Szakterllete a nanoszerkezetek kdrnyezeti kémigja. Kutatasainak
célja, hogy munkatarsaival olyan Uj anyagokat allitsanak el6 €s minésitsenek, melyekkel a nanotechnologia és a
kornyezettechnika teruletén érhetd6 el attdrés a magas szellemi hozzaadott értéket tartalmazd termékek
eléallitasaban. Tobb mint 300 nemzetkdzi publikacid tarsszerzéje (IF >900), fuggetlen hivatkozasainak szama
~6200, Hirsch-indexe 44; 13 szabadalomban tarsfeltalalé. Szamos szakfolyoirat szerkesztdbizottsagi tagja,
tarsszerkesztdje, nemzetkdzi kutatasi alapok szakbiraldja, zs(lritagja. Rendszeresen oktat minden felséoktatasi
képzési szinten. Elismerései: MKE Nivodij (1994), MTA Polanyi Mihaly Dij (2003), OTDT Mestertanar Aranyérem
(2015), MTA Pungor Ermd Dij (2015), GDCh George Hevesy Award (2017), MTA Szabadalmi Nivodij (2018), Gabor
Dénes-dij (2018).

Dr. Vanek Balint (SZTAKI) a Rendszer és Iranyitaselméleti kutatolaboratérium vezetd helyettese, a
Repulésiranyitasi és Navigacidos Kutatécsoport vezetbje. A FLEXOP és FLIPASED H2020-as palyazatok
konzorciumvezetéje, valamint tobb FP7, H2020, ONR és ESA altal finanszirozott palyazat konzorciumi tagja, az

Autondm Rendszerek Nemzeti Laboratérium Projekt Iranyitd Testluletének tagja.

Dr. Betlehem Joézsef (PTE): habilitalt egyetemi tanar, a Pécsi Tudomanyegyetem rektorhelyettese. Kutatasi terulete
az apolastan és az extrém korulmények kozott dolgozé egészségugyi személyzet fizikai és pszichés
teljesitOképességének vizsgalata, kulonOs tekintettel a mentésben dolgozé mentbapolokra és mentbtisztekre.

Munkacsoportjanak vizsgalatai a normal egyének dontéshozoi és stressztlird képességeire is kiterjednek.

Dr. Weltsh Zoltan (ZalaZONE Innotech) a ZalaZONE kutatasi és innovacios részlegének a vezetdje, egyetemi
docens, a Széchenyi Istvan Egyetem Zalaegerszegi Innovacios Parkjanak kozpontvezetdje. F6 kutatasi teruletei:

Hibrid anyagparositasok kotéstechnoldgiaja, Vibracion alapulé fesziltségmentesitési eljarasok.



Dr. Kiss Péter (MATE) egyetemi tanar, tanszékvezeté a Magyar Agrar- és Elettudomanyi Egyetem Miiszaki Intézet
Jarmitechnika Tanszékén. Okl. mg. gépészmérnok és miszaki fejleszté szakmérndk. Oktatasi- és kutatasi terllete:
bels6égésl motorok, kozuti és terepi jarm(ivek, jarmienergetika és terepjaraselmélet. A Journal of Terramechanics,
a Journal of Tekirdag Agricultural Faculty és a Haditechnika szakmai folydiratok szerkesztébizottsagi tagja. Az
International Society for Terrain-Vehicle Systems (USA) nemzetkdzi tudomanyos egyesulet vezetd testuleti tagja és

volt elndke. Szamos kutatasi projekt vezetdje.

Dr. Krajnc Zoltan (NKE) Hiradastechnikai mérnok, mérnok-tanar, hadmdiveleti-harcaszati képesitésu tiszt, repul6 és
légvédelmi haderénemi szak, a hadtudomanyok PhD doktora, tanszékvezetd, tudomanyos dékanhelyettes,
egyetemi tanar, kutatasi terulete a légi mlveletek tervezésének sajatossagai; Légi hadviselési doktrinak; Ballisztikus
rakétak elleni védelem; Terrorizmus elleni harc légi komponense; Légvédelmi rakétatechnika fejlédéstorténete.
Projekttapasztalatai: TAMOP projektmenedzser és szakmai vezetd, KOFOP kiemelt kutatasi vezets, AROP

kutatasvezetd, OTKA kutatocsoportvezetd.

Weisz Péter (HM EIl), divizidigazgatd, informatikus végzettség a Budapesti Miszaki Féiskolan, er6sségei a projekt
menedzsment, Uzleti elemzés. Szamos projektben részt vett a projekt tervezésben, iranyitasban, tobbek kdzott;

JUSTEUS, Dermahelp, Monsearch, Lexpert, MonSpeech.

Dr. Rézsa Balazs (Femtonics) (sz. 1974) orvos, fizikus, az idegtudomanyok doktora. PhD fokozatat 2007-ben
szerezte a Magyar Tudomanyos Akadémia Kisérleti Orvostudomanyi Kutatointézetében (MTA KOKI), &m mar 2005
ota a 3-dimenzios két-foton mikroszkopokat fejleszté csapat vezetbje az intézetben. A Femtonics Kft. alapitd
ugyvezetd igazgatdja, tudomanyos igazgatoja, 2010-t6l csoportvezetd az MTA KOKI-ban és a Pazmany Péter
Katolikus Egyetemen. Tobb, mint 44 szabadalom tulajdonosa, tudomanyos attoréseit a vilag vezetd szaklapjai

(Nature ujsagok, Science, Neuron) rendszeresen publikaljak.

Dr. Vasarhelyi Gabor (CollMot) mérnok-fizikus, az ELTE-n 2009 6ta a Biologiai Fizika Tanszék robotikai laborjanak
vezetbje. 2015-t161 a csoportos robotikaval foglalkozd egyetemi spin-off, a CollMot Kft. Ugyvezetdje. F6 kutatasi
iranyai jelenleg az él6lények és robotok csoportos mozgasa és csoportos dontéshozatali mechanizmusai koré
szervezOdnek. Tudomanyos munkajat 2007-ben Prima Junior Dijjal, 2013-ban Magyary Zoltan Posztdoktori
Oszténdijjal, 2015-ben a Bolyai Posztdoktori Osztdndijjal, csoportjanak teljesitményét 2021-ben ELTE Innovativ

Kutatodja dijjal jutalmaztak.

Fendrik Armin (MouldTech), repiild eszkdzdk, autondm légijarmivek, valamint egyéb avionikai rendszerek
piacorientalt fejlesztését vezényelte mar le. Szakterllete elsésorban additiv technologiak alkalmazasaval
kiemelked6 tudassal rendelkezik a numerikus aramlastani modellezés teruletén, ideértve a folyékony
halmazallapotu kdozegek aramlasanak modellezését, valamint turbinakban, szivattyukban tapasztalhatd kavitacios

jelenség mitigalasat. Tobb nemzetk6zi szabadalom szerz6je, nemzetkozi mérnok versenyek dijazottja.



LEHETSEGES PARTNERI EGYUTTMUKODESEK

« A konzorcium szamos taggal rendelkezik, lefedve az akadémiai, az ipari szektort egyarant, melyben jél tudjuk
alkalmazni a mar meglevd széleskorl kapcsolati halézatokat.

« Mindezeken fellil a megszdlitani kivant célcsoportok pontban részletezett partnerekkel szeretnénk bdéviteni a
kapcsolatokat, ipari, akadémiai és felhasznaloi oldalon egyarant.

- Kulfoldi programok is szdba johetnek, egyeztetéseket folytatunk példaul a Svéd WASP programmal, ami
hasonld célokat tizott ki, szignifikansan nagyobb tamogatassal. EIényos lenne a NATO DINANA programban

résztvevok, az EDA és EDF palyazatokban torténd egyuttmikodék bevonasa.

MEGSZOLITANI KIVANT CELCSOPORT

- Egyetemi hallgatdk: téma népszerisités, tudomanyos munka tamogatas

PhD hallgaték: tudomanyos munka tamogatas

Civil alkalmazasokhoz fejleszt6 cégek: pl. mezégazdasag

Civil alkalmazé6 cégek: Mez8gazdasagi birtokok, felhasznalok

Katonai és egyéb védelmi célu fejleszté cégek

Katonai és egyéb védelmi célu felhasznaldok, példaul magyar Honvédség, katasztrofavélelem, hatarvédelem,

kulfoldi megrendel6k
MEGVALOSITAS HELYSZINEI:

- Budapest

- G6dollé

. Gyoér

. Pécs

« Szeged

« Zalaegerszeg

. Szentendre

. Szolnok

SZAKMAI KAPCSOLATTARTO ELERHETOSEG
DR. TIHANYI VIKTOR

Szakmai vezetd

tihanyi.viktor@techtra.hu www.ktnl.hu

+36 30 340 0983
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	Vezető kutatók:
	Dr. Varga István (BME) az MTA doktora, a Közlekedésmérnöki és Járműmérnöki Kar dékánhelyettese. Fő kutatási területe a közúti közlekedési folyamatok modellezése és irányítása. Kutatómunkájának legfontosabb eredményei a közlekedési paraméterek mérése és becslése, valamint az új, hatékony irányítási stratégiák és algoritmusok kidolgozása.
	Prof. Dr. Wersényi György (SZE) a SZE Távközlési Tanszékének oktató-kutatója. Szakterülete a vezetéknélküli kommunikációs technológiák, az autonóm irányítási rendszerek kommunikációs és biztonsági problémái. Németországban doktorált, 2013-ban habilitált, 2016-tól egyetemi tanár, 2020-tól a Gépészmérnöki, Informatikai és Villamosmérnöki Kar dékánja
	Dr. Kónya Zoltán (SZTE) Egyetemi tanár, az SZTE Környezettudományi Doktori Iskolájának vezetője, az SZTE Tudományos és Innovációs rektorhelyettese. Nemzetközileg elismert kutató a nanoszerkezetű anyagok kémiája területén; az elmúlt években jellemzően egydimenziós nanoszerkezetek (szén és titanát nanocsövek) szintézisével, jellemzésével és felhasználásával foglalkozott. Szakterülete a nanoszerkezetek környezeti kémiája. Kutatásainak célja, hogy munkatársaival olyan új anyagokat állítsanak elő és minősítsenek, melyekkel a nanotechnológia és a környezettechnika területén érhető el áttörés a magas szellemi hozzáadott értéket tartalmazó termékek előállításában. Több mint 300 nemzetközi publikáció társszerzője (IF >900), független hivatkozásainak száma ~6200, Hirsch-indexe 44; 13 szabadalomban társfeltaláló. Számos szakfolyóirat szerkesztőbizottsági tagja, társszerkesztője, nemzetközi kutatási alapok szakbírálója, zsűritagja. Rendszeresen oktat minden felsőoktatási képzési szinten. Elismerései: MKE Nívódíj (1994), MTA Polányi Mihály Díj (2003), OTDT Mestertanár Aranyérem (2015), MTA Pungor Ernő Díj (2015), GDCh George Hevesy Award (2017), MTA Szabadalmi Nívódíj (2018), Gábor Dénes-díj (2018).
	Dr. Vanek Bálint (SZTAKI) a Rendszer és Irányításelméleti kutatólaboratórium vezető helyettese, a Repülésirányítási és Navigációs Kutatócsoport vezetője. A FLEXOP és FLiPASED H2020-as pályázatok konzorciumvezetője, valamint több FP7, H2020, ONR és ESA által finanszírozott pályázat konzorciumi tagja, az Autonóm Rendszerek Nemzeti Laboratórium Projekt Irányító Testületének tagja.
	Dr. Betlehem József (PTE): habilitált egyetemi tanár, a Pécsi Tudományegyetem rektorhelyettese. Kutatási területe az ápolástan és az extrém körülmények között dolgozó egészségügyi személyzet fizikai és pszichés teljesítőképességének vizsgálata, különös tekintettel a mentésben dolgozó mentőápolókra és mentőtisztekre. Munkacsoportjának vizsgálatai a normál egyének döntéshozói és stressztűrő képességeire is kiterjednek.
	Dr. Weltsh Zoltán (ZalaZONE Innotech) a ZalaZONE kutatási és innovációs részlegének a vezetője, egyetemi docens, a Széchenyi István Egyetem Zalaegerszegi Innovációs Parkjának központvezetője. Fő kutatási területei: Hibrid anyagpárosítások kötéstechnológiája, Vibráción alapuló feszültségmentesítési eljárások.

	Dr. Kiss Péter (MATE) egyetemi tanár, tanszékvezető a Magyar Agrár- és Élettudományi Egyetem Műszaki Intézet Járműtechnika Tanszékén. Okl. mg. gépészmérnök és műszaki fejlesztő szakmérnök. Oktatási- és kutatási területe: belsőégésű motorok, közúti és terepi járművek, járműenergetika és terepjáráselmélet. A Journal of Terramechanics, a Journal of Tekirdag Agricultural Faculty és a Haditechnika szakmai folyóiratok szerkesztőbizottsági tagja. Az International Society for Terrain-Vehicle Systems (USA) nemzetközi tudományos egyesület vezető testületi tagja és volt elnöke. Számos kutatási projekt vezetője.
	Dr. Krajnc Zoltán (NKE) Híradástechnikai mérnök, mérnök-tanár, hadműveleti-harcászati képesítésű tiszt, repülő és légvédelmi haderőnemi szak, a hadtudományok PhD doktora, tanszékvezető, tudományos dékánhelyettes, egyetemi tanár, kutatási területe a légi műveletek tervezésének sajátosságai; Légi hadviselési doktrínák; Ballisztikus rakéták elleni védelem; Terrorizmus elleni harc légi komponense; Légvédelmi rakétatechnika fejlődéstörténete. Projekttapasztalatai: TÁMOP projektmenedzser és szakmai vezető, KÖFOP kiemelt kutatási vezető, ÁROP kutatásvezető, OTKA kutatócsoportvezető.
	Weisz Péter (HM EI), divízióigazgató, informatikus végzettség a Budapesti Műszaki Főiskolán, erősségei a projekt menedzsment, üzleti elemzés. Számos projektben részt vett a projekt tervezésben, irányításban, többek között; JUSTEUS, Dermahelp, Monsearch, Lexpert, MonSpeech.
	Dr. Rózsa Balázs (Femtonics) (sz. 1974) orvos, fizikus, az idegtudományok doktora. PhD fokozatát 2007-ben szerezte a Magyar Tudományos Akadémia Kísérleti Orvostudományi Kutatóintézetében (MTA KOKI), ám már 2005 óta a 3-dimenziós két-foton mikroszkópokat fejlesztő csapat vezetője az intézetben. A Femtonics Kft. alapító ügyvezető igazgatója, tudományos igazgatója, 2010-től csoportvezető az MTA KOKI-ban és a Pázmány Péter Katolikus Egyetemen. Több, mint 44 szabadalom tulajdonosa, tudományos áttöréseit a világ vezető szaklapjai (Nature újságok, Science, Neuron) rendszeresen publikálják.
	Dr. Vásárhelyi Gábor (CollMot) mérnök-fizikus, az ELTE-n 2009 óta a Biológiai Fizika Tanszék robotikai laborjának vezetője. 2015-től a csoportos robotikával foglalkozó egyetemi spin-off, a CollMot Kft. ügyvezetője. Fő kutatási irányai jelenleg az élőlények és robotok csoportos mozgása és csoportos döntéshozatali mechanizmusai köré szerveződnek. Tudományos munkáját 2007-ben Prima Junior Díjjal, 2013-ban Magyary Zoltán Posztdoktori Ösztöndíjjal, 2015-ben a Bolyai Posztdoktori Ösztöndíjjal, csoportjának teljesítményét 2021-ben ELTE Innovatív Kutatója díjjal jutalmazták.
	Fendrik Ármin (MouldTech), repülő eszközök, autonóm légijárművek, valamint egyéb avionikai rendszerek piacorientált fejlesztését vezényelte már le. Szakterülete elsősorban additív technológiák alkalmazásával végrehajtott topológiai optimizáció, különös tekintettel a strukturális rendszerek mélyintegrációjára. Ezen felül kiemelkedő tudással rendelkezik a numerikus áramlástani modellezés területén, ideértve a folyékony halmazállapotú közegek áramlásának modellezését, valamint turbinákban, szivattyúkban tapasztalható kavitációs jelenség mitigálását. Több nemzetközi szabadalom szerzője, nemzetközi mérnök versenyek díjazottja.
	LEHETSÉGES PARTNERI EGYÜTTMŰKÖDÉSEK
	A konzorcium számos taggal rendelkezik, lefedve az akadémiai, az ipari szektort egyaránt, melyben jól tudjuk alkalmazni a már meglevő széleskörű kapcsolati hálózatokat.
	Mindezeken felül a megszólítani kívánt célcsoportok pontban részletezett partnerekkel szeretnénk bővíteni a kapcsolatokat, ipari, akadémiai és felhasználói oldalon egyaránt.
	Külföldi programok is szóba jöhetnek, egyeztetéseket folytatunk például a Svéd WASP programmal, ami hasonló célokat tűzött ki, szignifikánsan nagyobb támogatással. Előnyös lenne a NATO DINANA programban résztvevők, az EDA és EDF pályázatokban történő együttműködők bevonása.
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