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Az Autondm Rendszerek Nemzeti Laboratorium célja a kozuti és légi jarmdvek, valamint robotok mobilitassal
kapcsolatos kutatasa, fejlesztése, tovabba innovacios megoldasaik koordinalasa kulonds tekintettel az autondm és a
kooperativ mikodést igénylé komplex rendszerekre, formaciokra és alkalmazasokra.

FO KUTATASI TERULETEK

Autondm kozuti és légi jarmivek

Autonom robotika és gyartorendszerek

Iranyitastervezeési stratégiak

« Jarmudinamika és iranyitas

« Kooperativ iranyitas

- Robotikai modellezés és iranyitas
« Mobil robotizacio

« Alkalmazott kutatasi infrastruktura
« Infokommunikacio

« Rendszer-integraciés kutatasok

- Elektromobilitas

- Digitalis iker, matematikai modellezés, szimulacié
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LABORATORIUMI KUTATASTOL VARHATO EREDMENYEK

A kozuti és a légi jarmlvek, valamint a mobil robotok nyujtotta mobilitassal kapcsolatos kutatasi, valamint az ilyen
rendszerek funkcionalis és kooperativ mikodését demonstrald fejlesztési feladatok megoldasa, a szikséges
kutatasi, fejlesztési és innovacios tevékenységek 6sszehangolasa.

A kutatasi feladatok hatékony és innovativ megoldasa a mobilitassal foglalkozé hazai szakmai és kutatdé k6zdsség
koordinalt egyuttmikodése révén.

Egy olyan Ut6képes szakmai haldzat létrehozasa, amely egyfajta K+F platformként szélesebb szakmai hatteret
biztosit az autondm rendszerek szakteruletén végzenddé K+F tevékenységek szamara, tovabba lehetbséget ad az
ARNL munkajaban részt vev6 és mas egyetemek, kutatointézetek, ipari vallalatok, valamint kis- és
kozépvallalkozasok kozotti tudastranszferre.

Az altalanos, valamint a dedikalt kiber-fizikai gyarto- és logisztikai rendszerekhez kapcsolddé fejlesztési munkalatok
felgyorsitasa.

Az autonodm jarmulvek tarsadalmi elfogadottsaganak erésitése a kapcsoldédd K+F eredmények dsszehangolt, az ipari
és a kutatoi szféra egyuttmikddését jobban kifejez6, az eredmények tarsadalmi elényeire jobban ravilagitd, az
erdekl6d6 nagykozonség szamara érthetdé moédon valé megjelenitésével.

Tovabbi célkitizés az autondm jarmuiranyitas és a mobil robotika kutatasi témateruletek kornyezeti hasznositasanak
erbsitése.

Az ARNL szakmai hal6zatahoz kapcsolodod kutatdintézetek és ipari szereplok, KKV-k, valamint oktatasi intézmények
tamogatasa azon torekvésukben, hogy maguk is szerves részéveé valjanak a hazai innovacios okoszisztémanak az
autondm rendszerek kutatasa, fejlesztése, valamint a terllethez kapcsoldédd innovacidé terén, és ezaltal noveljék
hazank versenyképességét.

A konzorciumon bellli és kivali muUszaki felsé4oktatasi intézmények oktatasi és miiszaki tdmogatasa azon
torekvésikben, hogy az autondm rendszerek szakterlletéhez tartozé, illetve azzal 6sszefiggé BSc-, MSc- és PhD
tantargyaikat, -képzéseiket, az egyetemi hallgatoknak el6irt szakmai gyakorlataikat korszerUsitsék, frissitsék.

A szakterlleten folytatott kutatasok muiveléséhez, a kapcsolddo fejlesztések hatékony megvaldsitasahoz szikséges
ismeretek jol atgondolt terjesztése ujszerl tudastranszfer-mechanizmusokon keresztul, valamint a hagyomanyos
felsGoktatasi csatornakon.

SZAKMAI CSAPAT BEMUTATKOZASA

Dr. Gaspar Péter, a NL szakmai vezetbje (HUN-REN SZTAKI). Kutatasi érdekl6dése a linearis €s nemlinearis
rendszerekre, robusztus iranyitasra, rendszer identifikacidra, iranyitasi célu identifikaciéra és mesterséges
intelligencia modszerekre terjed ki. Ipari motivaltsagu érdeklédése a mechanikai rendszereket, a jarmdstrukturakat, a
jarma dinamikat és jarmdiranyitast foglalja magaban.

Dr. Vanek Balint, az NL autoném repulégépes kutatasok vezetéje (HUN-REN SZTAKI). Kutatasi érdeklédése a
hibatiir6, robusztus iranyitasi rendszerek analizisére és szintézisére, valamint iranyitasi célu becslési modszereire
terjed ki, kulonos tekintettel az utasszallitdo repulégépek aeroelasztikus jelenségei és a pilota nélkuli 1égijarmivek
taverzékelési kihivasai kapcsan.

Dr. Vancza Jozsef, a Robotikai modellezés és iranyitas téma szakmai vezetéje (HUN-REN SZTAKI). Kutatasi
tertletei a termelésinformatika, kiber-fizikai gyartorendszerek, tervezés a gyartas kulonbozé szintjein, technoldgiai
tervezés, autondom robotika, valamint kooperativ és fenntarthatd termelés halézatokban.



Dr. Szalay Zsolt, a NL szakmai vezetéje (BME). F6 kutatasi tertlete a dinamikus hataron tul térténé automatizalt
jarmiranyitas és az automatizalt mobilitasi rendszerek virtualis és fizikai tesztelési mddszereinek kombinalasa.
Kozel 30 éve foglalkozik autdipari innovacioval, ebbdl 8 évig volt a ZalaZONE Autdipari Prébapalya kutatasi és
innovacios vezetbje, mely soran tObbek kozott a halézatba kapcsolt, kooperativ és automatizalt jarmivek tesztelési
modszertanat kutatta. A BME Automated Drive Lab kutatocsoport alapitéja és vezet6je, amely magasan automatizalt

és autonom jarmirendszerekhez kinal jovébe mutaté megoldasokat.

Dr. Szauter Ferenc, az NL szakmai vezetb6je (SZE). Kutatasi terlletei az alternativ kozlekedési rendszerek,
infrastruktiura menedzsment és az operacidkutatas. Vezetésével szakmai sikerekkel zarult az ,Autoném jarmivek
dinamikaja és iranyitdsa az automatizalt kozlekedési rendszerek kovetelményeinek szinergigjaban” cimd projekt,
melynek kdszonhetben a gydri Széchenyi Istvan Egyetemen is megalakulhatott az autondm jarmdvek kutatasaval és

fejlesztésével foglalkozd csoport.

LEHETSEGES PARTNERI EGYUTTMUKODESEK

« Hazai és nemzetkdzi jarmipari szereplék: k6zos kutatas-fejlesztési célok megfogalmazasa.
- Nemzetkozi kutatointézetek: kdzos unios palyazatokon valé részvétel.

MEGSZOLITANI KIVANT CELCSOPORT

« Fels6oktatasban résztvevo hallgatdk és fiatal kutatok: utanpétlas nevelés

« Jarmdipar: k6zos kutatasok, fejlesztések, és tesztelések

- Hazai és nemzetkdzi kutatdintézmények, szakmai szervezetek: nemzetkdzi beagyazddas, kooperacios
lehetéségek
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